HIWIN,

CV TENGELYEK

A legrovidebb pozicionalasi idok és a folyamatstabilitas érdekében dinamikus,
nagy sebességl fliggbleges alkalmazasokban.

Jellemzok::

- Rendkiviil dinamikus a kénnyi konzolnak - Opcionalisan sulykompenzacidval
koszonhetden - X-Z-rendszerbe kombinalhato vagy linearis

- Kompakt kialakitas a karbantartasmentes tengelyrendszeriinkbe integralhatd
linearis motornak kdszonhetden - Testre szabhato, pl. loket, energialanc,

- ldeédlisan alkalmas fliggéleges alkalmazasokhoz poziciémérd rendszer, rogzités
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MUSZAK| ADATOK

Jelkép | Egység CV080LA11

Loket Ly mm 50,90, 120, 150, 180, 210, 240, 270, 300

Hajtasblokk BxHxL mm 80 = 80 = 180

Teljes hossz & mm L+ 191

Tipikus fiiggdleges hasznos teher kg 7

Tipikus vizszintes hasznos teher kg n

Maximalis nyomaték X M, - Nm 90

Maximalis nyomaték Y MV - Nm 09

Maximalis nyomaték Z M o Nm 229

Max. sebesség Vo m/s 5

Max. gyorsulas a m/s2 Q0

Ismétlési pontossag mm +(,005

Egyenesedés mm/300mm | 0,06

Gém BxH mm 60 x 48,8

Tomeg 0-loketnél (dsszesen) kg 332

A gém tomege 0-loketnél kg 118

Akonzol témege 100 mm-es kg/100mm | 0,69

loketenként

Linedris motorok LMSA116

Folyamatos erd F [\ 103

Csiicserd F [\ 289

Vezetd tipusa QEH15SA

Ellensdly (opcionalis) N 40/50/60 (magneses)

Szoritdelem (opcionélis) N 400 NC, pneumatikus, 5,5 bar)

Utmérd rendszerek BML-S160 (BiSS-C); BML-S160 (SSI); BML-SGA (Drive-Clig); LIC 211 (EnDat 2.2)
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